








treatment  of  Parkinson´s disease.  Accurate   targeting  of   the STN is  a  crucial   step for   the










corresponding  3D T1­weighted   images.  The most  clearly  visible  STN was considered  as
reference (atlas). Estimation of the target (ET) was performed on T1­weighted MRI using
Schaltenbrand   and  Wahren   atlas   coordinates   (AC­PC),   as  well   as   affine   and   non   rigid
algorithms (demons, B­splines, segmentation­based) applied on the atlas. Euclidian distances
(ED) from ET to RT were calculated and compared to the expert variability using ANOVA
test.
Results: 
ED were: AC­PC 1.96 ± 0.90mm, Affine 2.42 ± 0.84mm, Demons 1.77 ± 0.65mm, B­splines
1.72 ± 0.48 mm, Segmentation­based 1.55 ± 0.73mm. No statistical difference was noticed
between segmentation­based algorithm and expert  variability.
Conclusions: 
Segmentation­based algorithm provides similar accuracy as experts to estimate the position of
the STN on MRI.
